
0

0

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5

6

6

7

7

8

8

9

9

10

10

11

11

12

12

13

13

14

14

A A

B B

C C

D D

E E

F F

G G

H H

A1

VDAC8

D
0

D
1

D
2

D
3

D
4

D
5

D
6

D
7

Output
Vref+

Vref-

V2

8 V 

XSC1

A B C D

G

T

R1

2kΩ
5%

D3
1N3064

D1
1N3064

VDD
10V

VSS
-10V

V3
5 V 

2v4v 1v 0,5 0,25 0,125 62mv 31mv

АЦП последовательного
уравновешивания 
в следящем режиме

Двоичный
счетчик

ÖÀÏ

ВХОДНОЙ
СИГНАЛ

V8

1MHz 
5 V 

U1

74F191D

A15

B1

C10

D9

~U/D5

QA 3

QB 2

QC 6

QD 7

~CTEN4

~LOAD11

~RCO 13

MAX/MIN 12

CLK14

U7C
74F04N

U9
74F191D

A15

B1

C10

D9

~U/D5

QA 3

QB 2

QC 6

QD 7

~CTEN4

~LOAD11

~RCO 13

MAX/MIN 12

CLK14

V4

2 Vrms 
1000 Hz 
0Deg 

U3A

74F04D

U5A
MAX922EPA

3

4

7

1

2R2

2kΩ
5%R3

2kΩ
5%

C2
100pF

V1
4 V 

VCC GND

Title:

Designed by:

Checked by:

Approved by:

Document No:

Date:

Sheet of

Revision:

Size:

АЦП-ПУ АЦП-СледящегоУравновешивания

0001

2023-02-16

1 1

1.0

A0

Desc.:

Национальный авиационный университет
Киев

Кафедра аэрокрсмических систем управления

Воронов С.И.


